Veszély azonositas

Kockazat becslés

Kockazat értékelés

Eletszakasz/

Tipus/ Lehetséges Uzemmaéd/
# | Csoport | kovetkezmények Forras Forras szabvany alapja Hely Kezel6 DPH| LO |NP| FE [ HRN Kockazat Eredmény | Csokkentés
zUz06das, Utés Nagyon magas Nem Kockazat
001 [Me . ! robotkar mozgasa MSZ EN ISO 10218-2:2011 robot munkatér C,DE 15 5 1|5 375 &Y 3 g elfogadhaté | csokkentés
(teljes test) kockazat 3 L
eredmény szlikséges
beszlras éles/hegyes eszkdz mozgdsa Nagyon magas Nem Kockazat
002 [Me . i &Y i & MSZ EN ISO 10218-2:2011 robot munkatér C,DE 6 5 1|5 150 &Y 3 g elfogadhaté | csokkentés
(teljes test) a végberendezésen kockazat , L
eredmény szlikséges
zUz06das, befogas kiils6 tengely mozgasa JelentGs Nem Kockazat
003 [Me . g & X gely i & MSZ EN ISO 10218-2:2011 robot munkatér C,DE 2 1 1|5 10 i elfogadhaté | csokkentés
(ujjak, kéz) (végberendezés) kockazat 3 L
eredmény szlikséges
robottengely forgd mozgasa Nagyon magas Nem Kockazat
004 [Me zUzbdas, felcsavaras g, y forg i g' MSZ EN ISO 10218-2:2011 robot munkatér C,DE 4 5 1|5 100 &Y 3 g elfogadhaté | csokkentés
+ laza ruhazat, hosszu haj kockazat , o,
eredmény szlikséges
L , |kilsé tengely forgd mozgasa Nem Kockazat
zUz4das, felcsavaras, |, i 3 . ) . .
005 [Me behizés (végberendezés) MSZ EN ISO 10218-2:2011 robot munkatér C,DE 2 8 1|5 80 | Magas kockazat | elfogadhatd | csokkentés
+ laza ruhazat, hosszu haj eredmény sziikséges
nagy sebességl anyagok kilovellése JelentGs Nem Kockazat
006 [Me . &Y o & yag MSZ EN ISO 10218-2:2011 cella és kornyezete C,DE 0,5 10 1|5 25 i elfogadhaté | csokkentés
kivetédés (csavar) kockazat 3 L
eredmény szlikséges
zUz6das termékek leesése Nem Kockazat
007 |Me 3 MSZ EN ISO 10218-2:2011 gépkezeld pozicidja C,D,EF 2 8 1]5 80 | Magas kockazat | elfogadhatd | csokkentés
(lab) (munkadarabok) 3 L
eredmény szlikséges
zUzbdas, befogas, _ robot munkatere Nem Kockazat
L, robotkar és barmely ., , . . . .
008 |[Me nyiras ., , o MSZ EN SO 10218-2:2011 rogzitett targyak C,D,E 15 2 1 (25| 75 |Magaskockazat| elfogadhaté | csokkentés
. rogzitett targy kozott - . R
(teljes test) korul eredmény sziikséges
zUzbdas, befogas be- véeberendezés és barmel robot munkatere Nem Kockazat
009 |[Me és atszuras, nyiras . & , , o V' mszew 150 10218.2:2011 rogzitett targyak C,DE 15 2 1 (25| 75 |Magaskockazat| elfogadhaté | csokkentés
. rogzitett targy kozott - . R
(teljes test) korual eredmény sziikséges
beakadas (laza rogzitett szerelvények JelentGs Nem Kockazat
010[Me } , “g" y MSZ EN ISO 10218-2:2011 cella terllete B,D,F,G 2 8 1 (15| 24 i elfogadhaté | csokkentés
ruhazat), botlas kozott kockazat , o,
eredmény szlikséges
zUz06das, befogas végberendezés akaratlan Nem Kockazat
011 [Me . g & & i MSZ EN ISO 10218-2:2011 robot munkatér B,C,D,G 2 5 1|5 50 | Magas kockazat | elfogadhatd | csokkentés
(ujjak, kéz) mozgasa ) o
eredmény szlikséges
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Kockazat becslés

Kockazat értékelés

Eletszakasz/

Tipus/ Lehetséges Uzemméd/
# | Csoport | kdvetkezmények Forras Forras szabvany alapja Hely Kezeld DPH| LO |NP| FE [ HRN Kockazat Eredmény | Csokkentés
automata tzemmaodban 3
benn rekedés csapdaba esett Nagyon magas Nem Kockazat
012 [Me 3 P . i .., |mszeniso 10218-2:2011 cella ajtd E 15 5 1|5 375 &Y i g elfogadhatdé | csokkentés
(személy) kezel6személynek a kijutdsa kockazat , L
L eredmény szlikséges
a robotcelldabdl lehetetlen
L, szogletes részek Nem Kockazat
beakadas, ltés, o , A, B,CD,E, N , . ,
013 |Me e,a ,a as, utes (kapcsolddd berendezések, |MszEN IS0 12100:2011 cella 2 10 115 100 asyon ’magas elfogadhatdé | csokkentés
szuras ) F,G kockazat , o,
burkolatok, tartdk) eredmény szlikséges
2lzodas, tés, lees6 targyak szallitaskor Kockazat
Utkozés, befogas L ! Nagyon alacsony| Elfogadhaté | csokkentés
014 Me i .g telepitéskor MSZ EN ISO 12100:2011 cella A B 15 1 2 |01 3 gY ; y g ’
(kéz, 1ab, teljes ., B kockazat eredmény nem
, (nehéz részegységek) o,
személy) szlikséges
zUzbdas, Utés, Kockazat
015 lme utl’<oze,s, befogas |nstal’:>|||t,as szalll"caskor MISZ EN 150 12100:2011 cella A B 15 1 2 o1 3 Nagyon a,Iacsony Elfogadl?ato csokkentés
(kéz, 1ab, teljes (nehéz részegységek) kockazat eredmény nem
személy) sziikséges
nagy sebességi nagy nyomas altal Nem Kockazat
. gy" , & gy ny , , pneumatika Jelent6s 3 N )
016 |Me kivet6dés mozgatott részecskék MSZ EN ISO 12100:2011 ., B,C,D,E 6 2 1 1 12 B} elfogadhaté | csokkentés
L, lefuvasok kockazat 3 L
(szem) (hangtompitok) eredmény sziikséges
érintkezés aktiv részekkel
vagy csatlakozdasokkal kapcsoldszekrény, Jelentds Nem Kockazat
017 Vi aramités (kapcsoldszekrény, MSZ EN ISO 10218-2:2011 vezérlGszekrények, |B,C,D, E, F, G| 15 1 1(1 15 kockazat elfogadhaté | csokkentés
vezérlGszekrények, HMI, HMI eredmény sziikséges
kabelcsatornak)
feszliltségszintek
6sszetév§sztése a kapcsoldszekrény, Jelentds Nem Kockazat
018|Vvi aramutés, égés . MSZ EN ISO 10218-2:2011 vezérlGszekrények, B,C,D 15 1 111 15 i elfogadhaté | csokkentés
rendszeren belll kockdazat 3 L,
o . HMI eredmény szlikséges
(jeloletlen vezetdk)
érintkezés kulonallo kapcsoldszekrény, Jelentds Nem Kockazat
019|Vvi aramutés, égés alkatrészekkel MSZ EN ISO 10218-2:2011 vezérlGszekrények, |B,C,D, E, F, G| 15 1 1(1 15 kockazat elfogadhatdé | csokkentés
(szigeteletlen vezetdk) HMI eredmény sziikséges
, e kapcsoldszekrény, Kockazat
aramutes, eges, vezérlészekrények Elhanyagolhato Preferalt csokkentés
020|vi olvadt részek villamos ivnek val6 kitettség |Msz en 150 10218-2:2011 Y% 1g,c,p,E F 6| 15 |0,033| 1 | 1 |0495 yag ,
HMI, kockazat eredmény nem

kilovellése, tliz

kabelcsatornak

sziikséges
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Tipus/ Lehetséges Uzemméd/
# | Csoport | kdvetkezmények Forras Forras szabvany alapja Hely Kezeld DPH| LO |NP| FE [ HRN Kockazat Eredmény | Csokkentés
Kockazat
Nagyon alacsony| Elfogadhatd | csokkentés
021}Vi sokk elektrosztatikus jelenségek |MszEN IS0 12100:2011 cella B,C,D,E,F, G| 2 2 1 1 4 gy , 4 g ,
kockazat eredmény nem
sziikséges
Nem Kockazat
hibaallapotb ktivva vald drinthetd fé N
022|vi aramiités fhaatiapotban aktivva valo e en s 121002011 erinthetotem B,C,D,EFG| 15| 2 |2 5| 300 | °8Y°" M8 | itogadhats | csokkentés
részek feltletek kockazat , L
eredmény szlikséges
teljes elektromos Elfogadhatatlan Nem Kockdzat
023|vi aramiités, égés, tiz |rovidzarlat MsZ EN 150 12100:2011 ) B,C,D,EFG| 15| 2 |85 |1200] 8% elfogadhato | csokkentés
rendszer kockazat , L
eredmény szlikséges
teljes elektromos Nagyon magas Nem Kockdzat
024 |vi égés, tiiz tulterhelés MsZ EN 150 12100:2011 ) B,C,D,E,F,G| 4 | 2 |8 |5 | 320 28" M8 | itogadhats | csokkentés
rendszer kockazat , L
eredmény szlikséges
Kockazat
h&sugarzas kapcsoldszekrény, Feltételesen ?c aza’
. - p iz , Alacsony , | csOkkentés
025)Vi égés (melegedd elektromos MSZ EN ISO 12100:2011 vezérl6szekrények, |B,C,D, E, F, G] 0,5 15 1 1 7,5 ) elfogadhaté o
) , kockazat , szlikséges
részegységek) motorok eredmény
lehet
forré fellletek Jelentds Nem Kockazat
026 |H6 égés (munkadarab és llék MSZ EN ISO 10218-2:2011 Ulék és munkadarab C,DE 0,5 15 1|51 375 kockazat elfogadhaté | csokkentés
megmunkalas utdn) eredmény sziikséges
Kockazat
forré fellletek kapcsoldszekrény, Alacson Feltételesen cst?l:ksrziés
027 |H6 égés (melegedd elektromos MSZ EN ISO 12100:2011 vezérlGszekrények, |B,C,D, E, F,G] 0,5 15 111 7,5 ) ¥ elfogadhaté L,
) , kockazat , szlikséges
részegységek) motorok eredmény
lehet
orras il
dimazss ctogadhatatian | Nem | Kockdzat
028|za hallascsokkenés o , . |MSZENISO 10218-2:2011 cella és koérnyéke C,DE 10 15 2| 5 | 1500 g ) elfogadhaté | csokkentés
(folyatofurasos csavarozasi kockazat , L
, . eredmény szlikséges
technoldgia)
rossz kozérzet, nagy sebesség(i gazkifuvas Elfogadhatatlan Nem Kockdzat
029|za stressz, flilcsengés, &y . gl g o MSZ EN ISO 12100:2011 cella és koérnyéke B,C,D,E 10 15 2| 5 | 1500 g ) elfogadhaté | csokkentés
L 3 (pneumatika leszell§zés) kockazat 3 L
hallascsokkenés eredmény szlikséges
az EMF hatasa a kapcsoldszekrény, i
robotrendszer megfelel6 veférlé’szekrén Zk Nagyon magas Nem Kockazat
030|su téves mikodés botrend & MSZ EN 150 10218-2:2011 YOl ene G| 1s | 2 | 1] 5 | 150 | 8YON MBI qitogadhats | csokkentés
mukodésére HMI, kockazat , o,
eredmény szlikséges

(arnyékolas bekotetlen)

kabelcsatornak
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Kockazat értékelés

Eletszakasz/

Tipus/ Lehetséges Uzemméd/

# | Csoport | kdvetkezmények Forras Forras szabvany alapja Hely Kezeld DPH| LO |NP| FE [ HRN Kockazat Eredmény | Csokkentés
mechanikai és elektromos ,
alkatrészek meghibasodasa JelentGs Nem Kockazat

031}An téves m(ikodés & i MSZ EN ISO 10218-1:2011 cella C,D,E,F,G | 15 0,5 1|51 375 i elfogadhatdé | csokkentés
(robot rendszer és kockdazat ) L,
. , . eredmény szlikséges
biztonsagi rendszer)
egészségtelen JelentGs Nem Kockdzat
032 [er geszsee HMI pozicio, kialakitas MSZEN1S0 1021822011 |HMI ¢oERG| 4| 1 |2]5| 40 , elfogadhato | csokkentés
testtartas kockazat , L
eredmény szlikséges
vezérlGeszk6zok nem
., megfelel§ elhelyezése vagy L, . Nem Kockazat
tel HMI, ajt , robot Jelent , . ,
033 |Er egeszse’g elen azonositasa MSZ EN ISO 10218-2:2011 , . & ?Z?,r o ,,O C,DEFG 4 1 215 40 € en, o8 elfogadhatdé | csokkentés
testtartas 3 kézi vezérl6eszkoz kockazat , L
(HMI, nyomoégombok, eredmény szlikséges
vészstop gombok)
hozzaférést igényld
alkatrészek helytelen munkaasztal, B
egészségtelen elhelyezése csavaradagold JelentGs Nem Kockazat
034 [Er geszsegielen y . MSZ EN 150 10218-2:2011 18010, B,C,D,EF,G| 4 | 1 |25 ]| 40 , elfogadhato | csokkentés
testtartas, faradtsag |(munkaasztal, tlék, pneumatika kockazat , o,
3 . ) eredmény szlikséges
csavaradagold, pneumatika szakaszol6
szakaszold)
sGtétség, elégtelen vagy
akadalyozott helyi Nem Kockazat
. . S y s Y . A,B,CD,E, Nagyon magas 3 . X
035)Er faradtsag, stressz vilagitasbol szarmazé MSZ EN SO 10218-2:2011 cella G 4 10 2|5 400 kockazat elfogadhaté | csokkentés
veszélyek ’ eredmény sziikséges
(rossz ralatas)
helytelen burkolat tervezés Jelent8s Nem Kockdzat
036 |Er diszkomfort, stressz Y L MSZ EN ISO 12100:2011 cella C,DE 4 1 215 40 i elfogadhaté | csokkentés
(rossz ralatas) kockazat 3 L
eredmény szlikséges
vaz-izomrendszeri tul nagy eré kifejtés Nagyon magas Nem Kockdzat
037 |Er gy ero ite) MsZ EN 150 12100:2011 cella F 10| 5 | 2|25 250 | "PBYON M | ifoadhate | csokkentés
zavar (csavar utantoltés) kockazat 3 L
eredmény szlikséges
vaz-izomrendszeri tul nagy eré kifejtés SzélsGséges Nem Kockdzat
038 Er &Yy jtes MsZ EN 150 12100:2011 cella ¢oe |10 5 |25/ 500 °C8 elfogadhato | csokkentés
zavar (munkadarab kezelés) kockazat 3 L
eredmény szlikséges
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Kockazat értékelés

Eletszakasz/

Tipus/ Lehetséges Uzemméd/
# | Csoport | kdvetkezmények Forras Forras szabvany alapja Hely Kezeld DPH| LO |NP| FE [ HRN Kockazat Eredmény | Csokkentés
telepitési, szerelési
cstiszés. botls kornyezet, akadalyok a cella Jelentds Nem Kockazat
039 K6 . ’ padléjan MSZ EN ISO 12100:2011 cella és kérnyéke A B 4 10 (1] 1 40 , elfogadhato | csokkentés
elesés , , , kockazat , L
(alkatrészek, részegységek, eredmény szlikséges
szerszamok)
a robotrendszert e
varatlan inditas személy elinditja dgeyerre a JelentGs Nem Kockdzat
040 |ko i es. Y 18, ae MszEN IS0 1021822011 |cella ¢DEFRG| 15| 2 |1]1] 30 , elfogadhato | csokkentés
kovetkezményei cselekvésre egy masik kockazat , L
. . eredmény szlikséges
személy nem szamit
energaellatas varatlan mozgasok robot munkatere Nagvon magas Nem Kockazat
041 |Ko megszakaddsa utani |[(robot, végberendezés, MSZ EN ISO 10218-1:2011 o C,D,E,F,G | 15 10 1(1 150 &Y 3 g elfogadhaté | csokkentés
. L , csavaradagold kockazat , L
visszaallds csavaradagold) eredmény szlikséges
kiszamithatatlan gépi
mikodések ,
kllsé hatasok az elektromagneses robot munkatere Nagyon magas Nem Kockazat
042 |Ko , , , 8 MISZ EN 150 10218-1:2011 e lenERG|as | 2 | 1] 5| 150 | o8O M irogadhats | csokkentés
aramforrason interferencia vagy az csavaradagold kockazat , L
. L . eredmény szlikséges
energiaforras tulfesziltsége
miatt
védbeszkdz meghibasodasa
esetén is az elva'grésnak Nem Kockdzat
043 |Ko téves miikodés . o MSZ EN ISO 10218-1:2011 cella C,D,E,F,G | 15 1 1|5 75 | Magas kockazat | elfogadhatd | csokkentés
megfelel§en mikodik , L
. . - eredmény szlikséges
(biztonsagi eszk6zok)
laza, nem rogzitett tomlék i
Utés, zUzddas és alkatrészek levalasa va robot, pneumatikus Nagyon magas Nem Kockazat
044 Ko ’ ) &Y |wisz en 150 10218.1:2011 /P B,C,D,E,F,G| 6 5 1] 5] 150 &Y ) & elfogadhato | csokkentés
(szem) ostormozgasa rendszer kockdazat ) L,
- eredmény szlikséges
(pneumatika)
varatlan mozgasok nem megfelelGen szerelt robot, kapcsolédéd JelentGs Nem Kockdzat
045 |Ko . i & . alkatrészek varatlan MSZ EN ISO 10218-1:2011 ’ p B,C,D,E,F,G| 4 2 1|5 40 i elfogadhaté | csokkentés
kovetkezményei , , berendezések kockazat , L
mozgést/ veszélyt okoznak eredmény szlikséges
kapcsolddo berendezések L . Nem Kockazat
e . L, ) kapcsol6do JelentGs 3 . )
046 |Ko torés, deformacid mechanikai tulterhelése a  [MSZEN SO 10218-1:2011 B C,D,E 6 8 1 1 48 B} elfogadhaté | csokkentés
berendezések kockazat , L
robotkarral eredmény szlikséges
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Eletszakasz/

Tipus/ Lehetséges Uzemméd/
# | Csoport | kdvetkezmények Forras Forras szabvany alapja Hely Kezeld DPH| LO |NP| FE [ HRN Kockazat Eredmény | Csokkentés
. berendezések helytelen Kockazat
nem megfelel§ elhelyezése robot, csatlakozd Nagyon alacsony| Elfogadhatd | csokkentés
047 [ko rogzités e . |mszeniso10218-1:2011 $ 9 B,C,DE | 15| 1 |1 [o1]| 1,5 | 28Yonalcsony) Eiogach
. .. (elégtelen alapozas, lejtés berendezések kockazat eredmény nem
kovetkezményei , .
padld) sziikséges




