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A dolgozatomban egy elavult munkaallomast egy 6 tengelyes ipari robotos kiszolgdlasi
megoldasra cseréltette le a vdllalat. A robotot gépi Iatas vezérli (bin-picking megoldast
alkalmazva), melynek kévetkeztében a terméket sziikség esetén egy forgatd dllomdsba képes
helyezi, onnan pedig egy pontgravirozé dllomasba. A gravirozds végeztével a robot athelyezi

a terméket a lancos conveyor palyds mosé berendezésbe, majd a folyamat kezdddik eldlrél.

Mivel a megrendelt komponensek kézott nem mindegyik rendelkezett a cellaban alapvetéen
alkalmazott ProfiNET kommunikacids protokollal, gy ezen komponensnek egyedi megoldast
kellett létrehoznom a celldba vald integracidja érdekében. A széban forgé komponens maga
a pontgravirozd eszkodz volt, amely rendelkezett ugyan RJ45-6s porttal, azonban azon csak

alapvet6, Ethernet jellegli kommunikaciora volt képes.

Az integracid megolddsahoz a Node-RED programot valasztottam, amellyel lehet6ségem
Node-RED-et, mint protokoll illeszt6 megoldast alkalmaztam, amelyet Ugy programoztam fel,
hogy a PLC-ben kiilon erre a célra |étrehozott adatblokkot irja és olvassa, annak adatainak
megfelel6en cselekedjen. A Markator felé leprogramoztam annak inditasat, engedélyez6
jelét és a program tipusanak valasztasat is a PLC fel6l, majd a Markator allapotat és valaszait
is tovabbitottam a Node-RED segitségével a PLC adatblokkjaba, ezzel elvégezve a Markator

integraciojat.



A Node-RED egyik tovabbi képessége, hogy lehetséges rajta bongész6 alapu feliiletet, akar
HMI-t is |étrehozni. Mivel a robotcelldban amugy is sziikség volt tobb kiilonb6z6 kezelbszerv,
valamint az egyedi tipusmegadds mikodtetéséhez egy HMI-re, igy azt a feladatot is a Node-
RED installacionak adtam. A HMI feliiletre elhelyeztem tobb, a cella mikodését befolyasold
gombot, kapcsoldt, illetve tobb kiilonbozé allapotmegjelenité lizenetet és szogmez6t is. Ide
kerilt az egyedi tipusmegaddshoz tartozd beviteli mez6 is, valamint egy emelt
jogosultsagokkal elérheté Adminisztrator fiil belépési lehetdsége is. A specialis filre jelszd
beirasaval lehet belépni, amely ezutdn jelenik csak meg a kezel6 szamdra. Ellattam a Node-
RED bongész6 alapu szerkesztGjét is egy generdlt jelszavas védelemmel, igy a dolgozdk nem

tudnak belépni majd ide egydltalan, mig a helyi vezet6knek olvasasi jogosultsdgot adtam.

A robotcella jelenleg is fejlesztés alatt all, tébb komponens hidnyzik még a végleges
rendszerbdl. A celldban futd tdbb rendszer programozasa is befejezetlen allapotban van
még, azonban a teszteléseken egy-egy tipusu terméket mar képes a robot felemelni,

megforgatni, graviroztatni, majd lehelyezni a foldre a mosé berendezés helyére.



