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A jarmiitechnika megéllithatatlan fejlodésével folyamatosan sziikség van ujabb
innovéaciokra és fejlesztésekre. Ez vezérelt arra, hogy a terepjarod fejlesztésébe kezdjek, a masik
oka pedig, hogy korabban is terveztem és gyartottam makett mezgazdasagi traktorokat és nagy
érdeklodéssel tekintek a téma irdnt, ebbdl kifolydlag a jarmii gyartasa nem jelentett akkora
feladatot szamomra. Munkam célja volt, hogy a Jarmitechnika tanszékkel kifejlesszek,

megtervezzek és legyartsak egy specidlis jaroszerkezettel rendelkezd terepjarot.

A terepen valdé mozgas az emberiséggel egyidejlinek tekinthetd, mert természetes uton
alapvetden nem fordul eld szabalyos szilard utburkolatu terep, igy a korabeli mozgéasok mindig
Hterepen” torténtek. A terepjarok mozgdsanak legalapvetdbb feltétele a jardszerkezet €s a talaj
kolesonhatdsa ezen kdlcsonhatas segitségével jon 1étre a jarmii mozgasa is. Fontos megemliteni,
hogy ez a specidlis jaroszerkezetli jarmi terepen valo haladaskor csak akkor tudja kihasznalni
az eldnyeit, ha menetirdnyt valtoztat a kozati haladasi irdnyhoz képest. Tovabba a terepi
jarmiivek hatékony és magabiztos haladasanak egyik kulcs eleme az Osszkerékhajtas, éppen

ezért terveztem a 6x6 meghajtast.

Dolgozatom soran kitértem a specidlis jaroszerkezet mechanikai felépitésére, a
konstrukci6 adta eldnyokre és a kezdetleges megoldasok miatt jelentkezd hatranyokra. Ahogy
azt emlitettem mar a tovabbi munkdm sordn ezeket a hatranyokat szeretném kikiiszobdlni,
esetleg elonnyé kovacsolni. A terepjard mellsOkerék kormanyzassal rendelkezik, illetve a

himbarudon 1év6 kerekek szogsebesség-eltérd hajtasaval (mint a pancélos lanctalpas tankok).

A terepi jarmil tervezése soran nehéz feladatot jelentett a legegyszeriibb, leghatékonyabb
konstrukci6 kialakitasa, ezért tobb koncepci6 is elvetésre keriilt, amelyektdl nem tekintek el
100%-ban, mert egy kdvetkezO prototipus gyartasa soran ezeket a vald é€letben is tesztelni
szeretném, hogy valoban akkora hatrannyal rendelkezik-e a himbarad fliggetlenlengdkaros-
felfliggesztése, mint a tervezések és feltételezések szerint. A tengelyek megfelelnek az
igénybevételeknek, a milanyag 3D nyomtatdssal késziilt himbarad a legyartott alkatrészt

tekintve tapasztalati aiton mondhato, hogy megfelel a fellép6 igénybevételeknek.

Véleményem szerint az alap tervek és a terepjaro alap felépitése egy jo kiindulasi pontot
ad a tovabbi mérésekhez ¢és a mérések eredményébdl a késObbi tovabbfejlesztésekhez.
Tanulméanyaim sordn és annak befejeztével is mezdgazdasagi gépek tervezésével szeretnék

foglalkozni.



