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Zarodolgozatomban egy munkahelyemen nemrég bevezetett, automatizalt munkafolyamatot

mutatok be Python programozasi nyelv hasznélataval.

Rendszergazdai poziciot toltok be mar lassan 3 éve a Magnetec Ungarn Kft.-nél, de az
tizemeltetés mellett egyre jobban elkezdett érdekelni a programozas, ezen beliil is a Python
nyelv, aminek ismeretének kdszonhetden kaptam lehetdséget €s tudtam csatlakozni egy cégen

beliili automatizalasi folyamathoz.

Az automatizaciés folyamat célja: a legyartott magnesmag termékek szétvalogatasa, talcara

pakolasa mérésiik eredményétol fiiggden.

A robotkar allomasahoz érkezé magok mérésének eredményérdl jelet kiild a méréallomas az
xArm robotkar vezérldegységének, ami alapjan az a megfeleld helyre rakja a termékeket — rossz

mérés esetén a selejt taroldba, j6 mérés esetén, pedig a megfeleld kiosztasu talcara.

A munka hardware-es részét a UFactory cég altal gyartott xArm 6 tipusu robotkar latja el,
melynek végén egy megfogd helyezkedik el, a vezérlést, valamint a kapcsolatot a PC és a

robotkar k6zott az AC Contol Box valositja meg.

A gyartd cég UFactory Studio nevil szoftverének segitségével van lehetdség a robotkar
bedllitasait elvégezni, valamint feltdlteni a megirt kodot a Python IDE feliiletére.
Programozashoz Windows 11-es operacios rendszer alatt, a Python interpreter telepitése utan,
a PyCharm nevii szoftvert hasznaltam, mely kifejezettem a Python nyelven val6 kodolashoz

lett kifejlesztve.

Habar Python nyelven irodott kod alapjan zajlik le a munkafolyamat, a UFactory Studio
Blockly feliiletérdl érdemes kezdeni a programozas folyamatat, mivel innen atvaltva a Python
IDE feliiletre, mar nem egy tires ablakot kapunk, hanem igy atvezetésre keriilnek a kezdéshez
sziikkséges modulok, metdédusok. A metodusok argumentumairdl, paraméterezhetoségérdl

utmutatast nyujt a cég GitHub-on talalhato SDK-ja, valamint az API dokumentacio.
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a munkafolyamatot. Itt megkapja a jelet a digitalis bemenetére az aktualis termékrdl, hogy az
el6z6 mérdallomas tesztjén atment-e vagy nem. Ennek fiiggvényében a selejt taroloba rakja
vagy pedig megkezdi a talcara rakodast. Elsé darab esetén a megfogd Osszezarasabol
megallapitja a mag atmérdjét, amit egy ,,d” valtozoban eltarol a késobbi kalkulaciokhoz. A
folytatasban elvégez egy szamolast a talca kiosztasarol, valamint, hogy hova fognak keriilni
pontosan a termékek (a talca méretei megvannak mar adva a programban) beleszamolva a talca
sz¢éleinél, illetve a termékek kozott 1évo tavolsagot. Sikeres kalkulaciot kovetden megkezdddik
a magok talcara pakolasa. Itt egy ,,brake” utasitassal megszakitja a folyamatot, mivel nem
biztos, hogy a kovetkezd termék jo és Ujra kezdi a mindsitést. Itt mar az elsd jo darab esetén
sziikséges szamolasok nem mennek végbe, hanem a robotkar lerakja a terméket a kdvetkezo
szabad helyre és ez egészen addig igy megy, amig meg nem telik a talca vagy el nem fogy a

mag.

Zarodolgozatom célja az volt, hogy bemutassa a Python programozasi nyelv és az xArm
robotkar k6zotti hatékony egylittmiikodést az ipari automatizacié €s robotika terén. A Python
nyelv kivalo valasztasnak bizonyult a robotprogramozas szempontjabol, mivel kdnnyen
tanulhato, széles korben hasznalt és sokoldali. Mindezek alapjan ugy gondolom, a Python ¢és
az xArm robotkarok egyiittmiikodése sok igéretes alkalmazasi teriiletet nyit meg a jovoben,
valamint ezek kombinacidja hozzajarulhat a gyartas hatékonysdganak noveléséhez és az

automatizalt folyamatok fejlesztéséhez az ipar mas agazataban is.

A folyamatot még tovabb fejlesztené, segitené egy kamera applikalasa a robotkarra, mert a
kamera segithetne pl. munkateriiletet és terméket azonositani, pozicidkat meghatarozni. Ennek

a megvaldsitasa még nem kezdddott le, de tervek kozott szerepel.



