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Osszefoglalo:
Célkitlizésem volt az ardnyos pneumatikus linearis hajtasnal alkalmazhat6 biztonsagi funkciok
(STO, SDI, SSC, SOS) 6sszehasonlitd vizsgalata a munkavégzd sebessége €s a mozgatott

tomeg fliggvényében.

Az irodalmi attekintésben a pneumatikarol, a pneumatikéban hasznalt aranyos lineéris hajtasrol,
a gép direktivarol, az ISO 12100-2010 és az 13849-1 biztonsagot érintd szabvanyokrol és a

kivélasztott négy biztonsagi funkciordl nyljtottam részletes ismertetést.

A szimulacidhoz Festo tipusti pneumatikus termékeket valasztottam és elkészitettem Fluidsim
programmal a négy kiilonb6z6 biztonsagi funkcioval ellatott pneumatikus rendszerek modelljét
¢s a vezérlésiikhoz sziikséges elektromos kapcsoldsokat. A pneumatikus rendszereket felépitd
részegységek paramétereit egységesen allitottam be. A megfeleld 0sszehasonlitas érdekében

kivalasztottam a vizsgalt sebességtartomanyokat és a mozgatott tdmegek mennyiségét.

A biztonsagi funkcidk vizsgélatat valds kornyezetben is elvégeztem maximalis mozgasi
sebesség mellett €¢s mozgatott tomeg nélkiil. A valos rendszer mozgasjellemzéit MATLAB
szoftverrel rogzitettem a kiértékelés és dsszehasonlitas érdekében. Osszehasonlitottam a valds
¢s a szimulacios kornyezetben végzett tesztek elmozdulasi és kamrdk nyomadsvaltozdsanak

karakterisztik4jat.

A biztonsagi funkciok vizsgéalata alapjan torténd felhasznalhatdsaganak eredményét két
szempont szerint vizsgaltam. Az egyik a munkahenger miikodési sebessége, amely a maximalis
sebesség %-os csokkentésével végeztem, a masik a munkahenger altal mozgatott kiilonb6zd
tomegli terhelésekbdl adodo eltérések. A vizsgalat sordn f6 szempont volt a biztonsagi
funkciéval ellatott aranyos pneumatikus lineéris hajtas biztonsagi funkci6 aktivéalasa utani
tulfutas mérése és a mozgas megallitdsdhoz sziikséges ledllasi id0 meghatarozasa. A biztonsagi

funkcidk dsszehasonlitasa soran ezt a két paramétert vettem alapul.

A szimulaciokrol részletes elemzést készitettem mind a sebesség, mind az utanfutas esetében
annak érdekében, hogy az adott bedllitdisok mellet mely biztonsagi funkcidk nyujtjdk a
leghatékonyabb védelmet. Végezetiil, az eredményeket Osszevetve elkészitettem egy
Osszefoglal6 tablazatot, amelyben pontozasi rendszer alapjan mindsitettem az adott sebesség ¢és

mozgatott tomegek melletti biztonsagi funkcidk haté¢konysagat.



