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Ahogyan a kukorica termesztés globalis és magyarorszagi helyzete egyre kritikusabba ¢és
kihivasokkal tlizdeltebbé valik az alkalmazott modszereknek és technologidknak 1épést kell
tartaniuk a fejlddésben. Igy allakul ez a nemesitési 4gazatban is, ahol az egyre novekvd

kornyezeti szempontbol strapabiro és stabilan termd kukorica hibrideket kell kinemesiteni.

A nemesitési folyamatok elsé dontéshozatali szempontja az adat. Minden igény felméréséhez
¢és a dontések meghozatalahoz is 6ridsi mennyiségii és kiilonboz6 forrasu adatra van sziiksége
ennek a komplex iparagnak. Ennek egyik kiszolgalasi formdja a mar tesztelési stadiumban 1évo
fejlesztés alatt allo kukorica hibridek tartam kisérleti. Ezekben az egységekben a nemesitdi
igényeknek megfeleld mennyiségli és mindségli adatot kell szolgaltatni, amelyben az emberi
tényez0 mindig kritikus. A UAV-szenzoros adatfelvétel ezt szolgdlja tovabbfejleszteni és eleget

tenni az igen hatarozott igényeknek.

Kutatasom célja egy fejlesztés alatt all6 modellbdl szarmaz6 volumen érték és a manudlis
emberi felvételezés alltal gylijtott intervallumskala 0sszehasonlitdsa és értékelése volt. Ezt
kovetden megvizsgaltam, hogy van-e hibridspecifikusan statisztikailag bebizonyithatd

kapcsolat a hozam és a korai ¢letképesség LiDAR-ral felvételezett értéke kozott.

A munkam 2024 tavaszan korai fejléddési fazisban kezdddott, ahol megtortént a manualis és
UAV-LiIDAR adatfelvételezés. Vetésen ¢és a betakaritdison kivil a mechanikai
gyomszabalyozast (6sszevonva a tdpanyag utanpotlassal) végezte el a terlileten az engem is
alkalmazo kutato fejleszté cég. Betakaritast kovetden rendelkezésemre alt minden sziikséges

adat



Megallapithatd, hogy a LiDAR felvételezésbdl szarmazd adat a megefeleld kiegészitd
boritottsag indexel kivaldan elvégzi a manualis felvételezési munkat. Azonban az adat
megbizhatdsdgara agrondomiai feltételeknek teljesiilni kell és elkiilonithetd egyednek kell

szerepelni a felvételezésben.

A hibridspecifikus hozam kapcsolati elemzés soran a jol kirajzolodott kiilonbségek fogadtak.
Héarom f6 hatart tudtam megszabni, amely a biztos korrelalast, a valoszinli és a bizonytalan
eseteket allapitotta meg. Konkluzidként levontam, hogy a modszer alkalmas a predikciora, de

finomhangolast igényel.

Fontosnak tartom az allando6 fejlddést és a technologiai vivméanyok bevonasat a mindennapi

munkank megkonnyitésére, igy a kisérletet motivaltan folytatom tovabb.



