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A szakdolgozat célja, hogy bemutassa az olvasonak, hogyan és milyen eszkozokkel torténik
egy dronos mezdgazdasagi felmérés, milyen szoftverek és hardverek kellenek hozza, valamint
milyen képzettségeket igényel és segitséget nyljtson a gazdalkodonak, ha érdeklodik a

precizids gazdalkodas ezen szegmense irant.

Monitoring tevékenységiink egy Ecséd jaras kiilteriiletén elhelyezkedd 3 hektaros tablan folyt,
amely a tavaszi kukorica vetése utan nemsokkal foltokban gyomosodni kezdett igy kivalo

helyszint nyujtva a kisérlethez

A drénos monitoring eredményeként rengeteg nyers adatot kapunk, amelyeket a dolgozatban
felsorolt programok valamelyikével ortomozaik képpé formdlunk, azaz a sok egyedi képbdl
egyet allitunk Ossze. Ezek a fotok georeferalt felvételek tehat minden kép adatot hordoz
magaban példaul gps koordinatakat, domborzati adatokat stb. Az ortomozaik felvételbdl
készitiink NDVTI index térképet, amely alapul szolgdl majd a kijuttatasi térképhez. Nagyon
fontos megemliteni, hogy az NDVI olyan fénytartomanyban késziilo felvétel, amelyet az
emberi szem és a hagyomdnyos RGB kamerak nem érzékelnek ezért sziikségiink van valamely
multispektralis kamera vagy dron beszerzésére. Rosszabb mindségben ugyan, de miihold

felvételeket is hasznalhatunk, amelyek ingyenesen elérhetdek.

Az NDVI-nak koszonhetéen jol elkiilonithetové valik a biomassza és a talaj feliilete igy
kivaldan alkalmazhat6 a differenciélt kijuttatasi térkép, vagyis a foltok kezelésére hasznalhato
térkép 1étrehozasahoz. Az elkésziilt kijuttatasi térképbe eldirasokat helyeztiink el, amely alapjan
a mezdgazdasagi vontatot €s permetezot vezérld monitor vagy monitor kapcsolat megért és
végrehajt. Ha minden rendben ment a kezel6 elinditja a programot és a gép elvégzi a feladatot
az elére megirt program alapjan. A térképek elkészitése programonként mas és mas, illetve a
végkimenetel fiigg attél, hogy a felhaszndlé milyen robot kormanyzo6 rendszerben alkalmazna

Oket. Nagy differenciat tapasztaltunk a Trimble és John Deere altal készitett monitorok kozott.

A dolgozathoz elvégzett kisérletben nem sikeriilt maradéktalanul a térkép elkészitése és a
szlikds idokorlat miatt tovabbi hibakeresésre nem maradt 1d6. A differencialt kijuttatas csak

részben valosult meg.



