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A szakdolgozatom elsé szakasza a szakirodalom feldolgozasa, melyben bemutattam a gépek
biztonsagos kialakitasanak altalanos elveit az ide vonatkoz6 szabvanyok alapjan. Valamint a
Gépdirektiva 1. szama mellékletében talalhatd vezérlorendszerekre vonatkozd bekezdésre is
nagy hangsulyt fektettem az egész dolgozatomban. Az irodalomfeldolgozas legnagyobb
részében pedig a vezérlérendszerek biztonsaggal Osszefiiggd részeit és annak legfontosabb
jellemz6it mutattam be, illetve kitértem a robotok vezérlérendszereire vonatkozo
kovetelményekre is. A fejezet zarasaként a SISTEMA szoftver 1étjogosultsagarol és annak

létrehozasarol tettem emlitést.

A dolgozatom kozéps6, sajat munkamat tartalmazé részében bemutattam a munkahelyem, a
thyssenkrupp Automation Engineering GmbH. éltal tervezett és installalt adapterfelhelyezo
ipari robotcellat. Ezt a f6 fejezetet a robotcella részletes ismertetésével kezdtem (feladata, fobb
gépegységek), majd ezt kdvette az alkalmazott biztonsagi funkciok bemutatasa, amely pontban
felsoroltam és részletesen kifejtettem a robotcella tervezése soran kialakitott egyes biztonsagi
funkciokat, mint a vészleallitas, véddajtd nyitasa, lizemmodvaltas és robotvezérld hasznalata.
Természetesen az elkésziilt robotcella CE-jel6léssel rendelkezik és az ehhez a folyamathoz
eldirt és sziikséges folyamatot cégiink szakosztalyai elvégezték. Viszont dolgozatomban a
vezérlérendszer biztonsagaval kapcsolatos megfeleloség ellendrzésével foglalkoztam, illetve a
terjedelmi korlatok miatt csupan az altalam elvégzett ellendrzési feladatokat mutattam be
részletesen. Mint példaul funkcionalis biztonsagi terv, a biztonsagi kovetelmények
specifikacidja és az imént felsorolt biztonsagi funkcidk ellendrzése, verifikalasa az altalam
készitett SISTEMA riportban is részletesen megjelenik. Ezen dokumentumok a

szakdolgozatom mellékleteként megtalalhatoak.



Dolgozatom zarasaként egy kalkulaciot készitettem a robotcella tervezése és installalasa soran
végzett mérndki munka koltségeire, melynél kifejezettem a gépbiztonsaggal és a CE-jeldlési

folyamattal dsszefliggé mérndki feladatok 6raszamaival kalkulaltam.



