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Osszefoglalas

A szakdolgozatom célja az volt, hogy bemutassam a precizios mezdgazdasag (PA) szerepét a
fenntarthatd mezdgazdasagi termelésben, kiilonds figyelmet forditva az AgOpenGPS nyilt
forraskodu rendszerre. A szakirodalomfeldolgozas soran megismertem ¢s attanulméanyoztam a
a precizids mezogazdasag pontos jelentését, alapelveit, torténetét, céljait és jovojét. Tovabba

részleteztem a precizios mezdgazdasag alapvetd technoldgiait, beleértve a GPS-t és az [oT-t.

A dolgozatban részleteztem, hogy pontosan mi az AgOpenGPS, mi a projekt hattere és célja.
Tovabba kitértem ennek a rendszernek a gyakorlati alkalmazasara és hogy miért kiilonleges a

program. A rendszer jellemzoi és funkcioi is itt lettek megfogalmazva.

A rendszerhez megvasaroltam a kiilonbozo alkatrészeket €s elkeztem az 0sszeépitést és
tesztelést. A szakdolgozat 6 céja az AgOpenGPS kiilonbozé megoldasainak dsszehasonlitasa
egymassal €s a kézi kormanyzéssal. A teszteken a traktor ment soloban, magagyat csinalt és
vetett. Az eredmények alapjan a fogaskerekes megoldas is pontos, de talaj, munkeszkdz,
sebesség fliggvényében sokat kell rajta allitani hogy pontosan tartsa a kijel6lt utvonalat. Az
agymotoros ¢és hidraulikus megoldas sok allitast nem igényelt, szinte semmit. A rendszer
segitségével precizebb munkavégzést és megtakaritasokat sikeriilt elérni. Kézi kormanyzas
helyett barmelyik megoldas hatalmas eldrelépés volt a gazdasdgunk szamara. Az anyagi
oldalarél megkdozelitve a mi foldteriiletiink méretéhez (36 ha) képest is mar az els6 évben

megtériil a beruhazas.



